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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.21
WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM

Przebudowa drég gminnych: nr 103624L od km 0+86&m 1+475,20 ( km roboczy) w miejscéeidkolechowice
na odcinku od drogi gminnej nr 103621L do drogiignej nr 103625L i nr 103625L
od km 0+000 do km 1+239,00 ( km roboczy)
w miejscowsci Kolechowice na odcinku od drogi gminnej nr 6R3L
do granicy pasa drogowego drogi wojewédzkiej nr.813
Gmina Ostréw Lubelski powiat lubartowski , wopdiskie.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSaf'wymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwizanych z przebudaw drég gminnych: nr 103624L od km 0+000 do km45,20 ( km roboczy)
w miejscowdci Kolechowice na odcinku od drogi gminnej nr &@3L do drogi gminnej nr 103625L i nr
103625L od km 0+000 do km 1+239,00 ( km roboczyhiwjscowdci Kolechowice na odcinku od drogi
gminnej nr 103624L do granicy pasa drogoweg@idnmjewddzkiej nr 813. Gmina Ostréw Lubelski
powiat lubartowski , woj. lubelskie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu robo6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych
z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu:

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych

wchodz;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkavego punktéw gidwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (mg@zenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, oclrah przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spokiiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f)Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnyiih trasy drog w terenie réwninny@dlegita¢ miedzy

palikami co 10m po obu stronach nawierzchni verazaniesieniera zaznaczeniem na palach km i

poszczegolnych warstw podbuddéw i nawierzchni

f) Zaniwelowanidstniejacego terenu po wyprofilowaniu koryt@oszczegoélnych warstw podbudéw i
nawierzchni. strona lewa$ ¢ strona prawa w odlediciach co 10m.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych (PRZEPUSTOW)

Wyznaczenie obiektdw mostowych (przepustéw) ob@msprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i
punktéw wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, agkrich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzs@iezusytuowania
obiektu (kontur, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgoine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wesiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie $rednie: od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m
i diugadéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w ispaiej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm
i dtugasci qd 0,04 do 0,05 m.

+Swiadki” powinny mie& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwvych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- taSmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaugiélioe” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawierge lokalizact i
wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw&gjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformdwazyniera o wszelkich kiach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperéwboczych. Bidy te powinny by usunite na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #6ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno lgyzmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikaice z r@nic rzednych terenu podanych
w dokumentacji projektowej i eelnych rzeczywistych, akceptowane przezyirera, zostapwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe w takim przypadku ofzai
Wykonawe.
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Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pungtrednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone
w oznaczenia okiajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznacze powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
w czasie trwania robot. 2eli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw&gjo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgesekonieczne do dalszego prowadzenia robénstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznpdaidtowej realizacji rob6t nate
do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktow wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przyyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowkzane do punktdéw pomocniczych, padmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odlegtgpomiedzy punktami gltdwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500
m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie inynierskim.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zadanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repergocze naley zatary¢ w postaci stupkdw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gren sposéb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdjra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcejwyrane
i jednoznaczne okgétenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej.

04 trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 @mpdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doegdnych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkgcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovsczaly Wykonawca robét zapt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okéienie granicy robat), zgodnie z dokumentgajojektowy oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetuétriow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdw nahy stosowd dobrze widoczne paliki. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypow o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gbszych ni 1
metr. Odlegté¢ miedzy palikami co 10m po obu stronach nawierzchmaiaw naniesieniemzaznaczeniem
na palach poszczegoélnych warstw podbudowy i nawheriz

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektdw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow oksijacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdtngrzyczotkow i filarbw mostow i
wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja praj@la powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie nalg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgiowych naley
prowadzé wedtug ogolnych zasad okfenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-000QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢dia obmiaru robét mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robot
Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicoéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli genginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysgee podstawy ptatréci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trgmnktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrafaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatygajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykanye prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji, Gtdwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowédopaa, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysdk@mwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpdGiK 1983.

NoogkwdpE
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